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Подключение светодиодом 
 

Светодиод – это полупроводниковый прибор, излучающий свет при 

пропускании электрического тока. Светодиод имеет два вывода – катод «-» 

(короткий) и анод «+» (длинный).  

Важно знать, что при подключении светодиода нельзя путать его 

полярность, так как при неправильном подключении он выйдет из строя  

 

Рисунок 1. Светодиод 

 

 

Рисунок 2. Схема подключения светодиода 
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Программный код 

//задание начальных настроек  

void setup() {  

pinMode(13, OUTPUT);  //назначить 13 вывод как выход }  

//главный цикл  

void loop() {  

digitalWrite(13, HIGH);  //Включить светодиод,вместо  

                                                             «HIGH» можно написать «1»  

delay(500);               //Задержка 0,5 сек  

  digitalWrite(13, LOW);   //Выключить светодиод,вместо  

                                                             «LOW» можно написать «0»  

  delay(500);                //Задержка 0,5 сек  

}  

 

Теперь подключите Arduino к компьютеру через USB кабель. После этого 

нужно указать порт к которому подключен Arduino и отправить программный 

код на плату нажав на кнопку загрузить. 
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